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GrenzUberschreitender Forschungscluster fUr industrielle
Robotik und Mensch-Roboter-Kooperation
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Exzellente Forschung
* Grenzuberschreitender

| — Robotics
EFRE Interreg V Projekt ,Robotix-Academy” v " — ?

Forschungscluster mit nationalen

Forschungsstutzpunkten

* lIdentifizieren und Aufarbeiten von
spezifischen Problemstellungen der

Groldregion

* Gemeinsame Nutzung von Equipment

und Demonstratoren

Cobots
Remanufacturing

2019

Technologietransfer

* Informationsportal fir
Schulungsangebote und
Leitfaden

* Beratungs-, Qualifizierungs- und
Forschungsdienst- leistungen im
Bereich Industrie-Robotik

* Umsetzung von
Machbarkeitsstudien aus der
Industrie

Robotics and Control Group
Prof. Dr-Ing. Wolfgang Gerke
Trier University of Applied Sciences

Beteiligungsnetzwerk

* Grenzliiberschreitendes Netzwerk aus
Forschungspartnern sowie Anwendern
und Ausrustern

* Organisation von Arbeitskreisen,
Tagungen und Vortragen sowie Messen
und Roadshows

* Forderung der Kooperation zwischen
den Forschungseinrichtungen der
GroRregion



Mach ba rkeitsstud E | . )
Mehrroboterbetrieb zum flexiblen Greifen e

Verkettung von drei Robotern fur das automatisierte Handling von variantenstarken Teilen in der
Automobilindustrie
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Robotics and Control Group
Prof. Dr-Ing. Wolfgang Gerke

Diagnose

Trier University of Applied Sciences

Reuse

Remanufacturing

Recycling

Eingangskontrolle und vollstandige
Demontage

Reinigung aller Einzelteile

Inspektion und Sortierung aller Einzelteile

Teileaufbereitung oder Ersatzbeschaffung

~

J

Montage des Produktes

Test aller Funktionen

Personalintensiv und belastende Arbeit
Wie kann ein Roboter assistieren?

Schrauben entfernen Sicherungsring entfernenBaugruppen ausbauen

Zahnrader und Lager ausbauen
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Cobots in Remanufacturing / Lifecycle engineering

. Dr--Ing. Wolfgang Gerke
Trier University of Applied Sciences

Kollaborative Robotik: Roboter und Werker arbeiten gemeinsam an einer Aufgabe!

EURODRIVE



| — RoboFics
( )——— Control
Vision

Aufbau einer Demonstrationsanlage fUr Remanufacturing oot

Trier University of Applied Sciences
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The marked paths refer to the possible path of a product through the remanufacturing
system. Travels of the AGV are not listed due to clarity.
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Team am Umwelt-Campus:
Thomas Bartscherer,
Sebastian Grol3,

Florian Schafer,

Allister Pereira
Lukas Vogt, Lisa Kopp

City Campus Trier llluminale 2019



